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Obliczenie wspéiczynnika Kv

Praktyczne obliczenia wykonuje sie uwzgledniajgc parametry
obwoddéw regulacyjnych i warunki robocze medium wedtug
wzorow przedstawionych ponizej. Zawor regulacyjny powinien
by¢ dobrany tak, aby byt zdolny do regulacji przeptywu
minimalnego przy danych warunkach roboczych. Nalezy
sprawdzi¢, czy najmniejszy przeptyw moze by¢ jeszcze
regulowany.

Powinien by¢ spetniony nastepujacy warunek: r>Kvs/Kv,,

Biorgc pod uwage ewentualnos¢ wystgpienia 10% toleranciji
ujemnej wykonania warto$ci Kv,,, w stosunku do Kvs i Zgdania
mozliwosci regulacji w obszarze przeptywu maksymalnego
(obnizanie i zwiekszenie przeptywu) producent zaleca
wybieranie warto$ci Kvs zaworu regulacyjnego wiekszej niz
maksymalna warto$¢ robocza Kv:

Kvs =1.1 + 1.3 Kv

Wzory do obliczania Kv

Spadek cisnienia | Spadek ci$nienia
p, > p,/2 Ap Z2p,/2
Ap <p,/2 p, £ p./2
: Q / P,
Ciecz 100 V" ap
Q, ., p-T, 2.Q, T,
" Gaz 5141V Ap.p, 5141.p, P T
Para Q. vV, Q. .| 2v
przegrzana 100 V Ap 100 V p,
Para Q, .| V..X Q. .| 2v.x
nasycona 100 YV Ap 100 P,

Nadkrytyczny przeptyw pari gazéw

Przy spadku cisnienia wiekszym niz krytyczny (p, /p, < 0.54)
medium uzyskuje w najmniejszym przekroju predkosc
dzwieku, co moze spowodowac podwyzszenie gtosnosci. Aby
ograniczy¢ to zjawisko nalezy zastosowac odpowiedni ukfad

Kawitacja

Kawitacja jest to zjawisko miejscowego odparowania cieczy,
spowodowana gwattownym wzrostem predkosci przeptywu w
wyniku spadku cidnienia a nastepnie skraplania sie par.
Kawitacja powoduje wibracje zaworu, hatas i moze
spowodowa¢ powazne uszkodzenia powierzchni
wewnetrznych zaworu. W zaworach regulacyjnych mozna
okresli¢ dopuszczalng rdéznice cisnien przy ktorej pojawi sie
kawitacja:

(p1 h pz) =>0.6 (p1 - ps)

W takich przypadkach nalezy zastosowa¢ ukfad dtawigcy
wielostopniowy lub grzyb perforowany oraz stelitowanie
powierzchni gniazda i grzyba ( napawanie weglikami
spiekanymi)

Charakterystyki przeptywu zaworu
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L - charakterystyka liniowa
Kv/Kv,, = 0.0183 + 0.9817 . (H/H,,)
R - charakterystyka statoprocentowa (4-procentowa)

KV/KV,q, = 0.0183 . g oo

dtawigcy z niska gtosnoscig (wielostopniowa redukcja

ci$nienia, przestona na wylocie).

Wielkosci i jednostki

Oznaczenie Jednostka | Nazwa wielkosci

Kv m*/h Wspotczynnik przeptywu

KV,g m°/h Wspotczynnik przeptywu przy skoku znamionowym

Kvs m°’/h Znamionowy wspotczynnik przeptywu armatury

Q m°/h Objetosciowe natezenie przeptywu w warunkach roboczych (T,, p,)
Q, Nm®/h Objetosciowe natezenie przeptywu w warunkach normalnych (0°C, 0.101 MPa)
Q, kg/h Masowe natezenie przeptywu w warunkach roboczych (T,, p,)

p, Mpa Cisnienie absolutne przed zaworem

P, MPa Cisnienie absolutne za zaworem

Ps MPa Cisnienie pary nasyconej przy danej temperaturze (T,)

Ap MPa Spadek ci$nienia na zaworze (Ap = p, - p,)

Ps kg/m® Gesto$¢ medium w warunkach roboczych (T,, p,)

Pa kg/Nm? Gesto$¢é medium w warunkach normalnych (0°C, 0.101 MPa)

v, m’/kg Objetosc¢ pary przy temperaturze T, i ci$nieniu p,

v m°’/kg Objetos¢ pary przy temperaturze T, | ci$nieniu p.,/2

T, K Temperatura absolutna przed zaworem (T, = 273 + t)

X 1 Stopien suchosci pary




/\

Diagram dla okreslenia wspoétczynnika Kvs zaworu w zaleznosci od przeptwu
Q wody i spadku cisnienia Ap na zaworze
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Diagram stuzy do okreslenia Kvs zaworu w zaleznosci od zadanego przeptywu wody i zgdanego spadku ci$nienia. Istnieje
mozliwo$¢ wykorzystania diagramu do sprawdzenia spadku cisnienia na konkretnym zaworze dla okreslonego przeptywu.
Diagram sporzadzono dla wody o gestosci 1000 kg/m”. ,

Dla wartosci Q = q . 10" nalezy obliczy¢ warto$¢ Kvs = k 10" Na przyktad wartosci Kv =2,5=25 .10 odpowiada przy spadku
ciénienia 40 kPa przeptywowi 16 . 10" = 1,6 m? /h wody.

Zastosowanie wielostopniowej redukciji ciSnienia

W przypadku zaworéw eksploatowanych przy spadku zaleca sie zastosowanie systemy dtawigcego wielostop-
cisnienia (p, /p, < 0,54 dla par i gazéw oraz gdy spadek niowego w celu zapobiezenia kawitacji i zapewnienia diugiej
cisnienia na zaworze jest wiekszy od 4 MPa dla cieczy), zywotnosci wewnetrznych cze$ciarmatury.

Jednostopniowa redukcja ci$nienia Dwustopniowa redukcja ci$nienia Trojstopniowa redukcja cisnienia
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e Zawor regulacyjny RV 501
DN 15 do 150, PN 16 do 160
Opis Zastosowanie

Zawory regulacyjne RV 501 sg armaturg jednogniazdowa,
ktorej konstrukcja dtawigca umozliwia dostosowanie zaworu
do konkretnego ukfadu regulacji. Cisnieniowo odcigzony
wielostopniowy ukfad dtawigcy przeznaczony jest do pracy
przy duzych spadkach cisnienia ograniczajac zjawisko
kawitacji i hatasu. Zawory moga by¢ dostarczane z
koncowkami do wspawania lub kotnierzowymi, a takze wg
wymagan klienta.

Zawory przystosowane sg do pracy z sitownikami liniowymi
elektrycznymi i pneumatycznymi firm: Auma, Schiebel,
Foxboro, ZPA Nova Paka, ZPA Pecky, Regada PreSov, ZPUA
Wroctaw (INTEC).

Media robocze

Armatura przeznaczona jest przede wszystkim do regulaciji
przeptywu cisnienia cieczy wolnych od zanieczyszczen
mechanicznych. Moze by¢ stosowana réowniez do regulacji
przeptywu i cisnienia innych cieczy kompatybilnych z
materiatami korpusu i elementow wewnetrznych.
Zastosowanie powyzszej armatury na mediach agresywnych
zawsze powinno by¢ skonsultowane z producentem.
Producent zaleca zastosowanie przed zaworem filtru od
zanieczyszczen mechanicznych.

Parametry techniczne

Zawory serii RV 501 przeznaczone sg przede wszystkim dla
elektrowni zawodowych, elektrocieptowni, cieptowni
przemystu oraz do regulacji proceséw technologicznych.
Wykonanie materiatowe winno by¢ dobrane zgodnie z normg,
EN12 516-1 w zaleznosci od temperatury i cisnienia
roboczego - strona 22 karty katalogowe;.

Potozenie robocze

Zawor winny by¢ zamontowany na instalacji tak aby kierunek
przeptywu medium byt zgodny ze strzatkami na korpusie.
Moze by¢ zainstalowany na odcinku poziomym, pionowym
czy ukosnym w dowolnym potozeniu za wyjatkiem przypadku,
gdy naped znajduje sie pod zaworem.

Zalecane cisnienie roznicowe

Ze wzgledu na cisnieniowe odcigzenia grzyba oraz site
stosowanych napedow, wykorzystywanie zaworow przy
wysokich spadkach cisnienia nie jest ograniczone z punktu
widzenia sit powstatych wskutek cisnienia medium, a jedynie
rodzajem zastosowanego systemu dtawigcego. Zalecany
maksymalny spadek cisnienia roboczego wynosi 4 MPa dla
jednego stopnia redukcji przy zastosowaniu grzyba
perforowanego i perforowanego kosza gniazdowego oraz 2.0
MPa na jednym stopniu redukcji w przypadku grzyba
formowanego.

Szereg Konstrukcyjny

RV 501

Wykonanie

Jednogniazdowy zawdr regulacyjny, przelotowy, grzybem cisnieniowo odcigzony

Srednice nominalne

DN 15 do 150

Cisnienie nominalne

PN 16 do 160

Materiat korpusu

stal weglowa 1.0619 (GP 240 GH)

Stal stopowa 1.7357 (G17CrMo5-5)

Materiat trzpienia

1.0425 (P 265 GH)

1.7335 (13CrMo4-5)

Material gniazda : DN 15 - 150

17 021.6 (1.4006)

Materiat grzyba : DN 15 - 150

17 023.6 (1.4078)

Zakres temperatur roboczych

-20 do 400°C

\ -20 do 550°C

Kotnierze przytgczeniowe

dla PN 16 do 100 wg. CSN EN 1092-1 (2/2003),dla PN 160 wg. DIN 2548 (4/1969)

Uszczelnienie powierzchni kotnierzy

Typ B1 wg. CSN EN 1092-1 (2/2003) - listwa gruba uszczelniajaca

Typ F wg. CSN EN 1092-1 (2/2003) - listwa uszczelniajgca z wpustam

Typ B2 wg. CSN EN 1092-1 (2/2003) - listwa gtadka uszczelniajaca

Z koncowkami do wspawania

wg. CSN 13 1075

System regulacji

Jednostopniowa do tréjstopniowej redukcji cisnienia

Grzyb perforowany - gniazdo (kosz gniazdowy), dla DN 15 i 25 grzyb formowany

Charakterystyka regulaciji

Liniowa, statoprocentowa

Nieszczelnosé

wg. CSN EN 1349 (5/2001) klasa Ill, na zyczenie wykonanie w V klasie

Uszczelnienie dtawnicy

Grafit
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Wspotczynniki przeptywu Kvs

DN 15 | 25 | 40 | 5 | 65 [ 80 | 100 | 125 | 150
Liczba st. Redukgji Warto$¢ Kvs [ni /h] - charakterystyka liniowa

1 0.1-3.2 0.1-8.0 | 25-20 3.2-32 6.3 - 50 8.0-80 10-125 | 10-125 | 16 - 250
2 0.1-3.2 0.1-8.0 | 2.0-20 25-32 5.0 - 50 8.0-80 | 8.0-125 | 8.0-125 |12.5- 250
3 16-8.0 | 2.0-20 2.0-32 4.0-40 8.0-80 | 8.0-100 | 8.0-100 |12.5-200
Liczba st. Redukgji Warto$¢ Kvs [ /h] - cheaktrystyka statoprocentowa

1 0.63-3.2 | 0.63-8.0| 6.3-20 6.3-25 6.3-32 16 - 50 16 - 63 16-63 |32-125
2 0.63-3.2 | 0.63-6.3| 5.0-16 5.0 - 20 5.0-25 125-40 | 125-50 | 125-50 | 25-80
3 16-4.0 | 40-125| 4.0-16 4.0-20 10 - 32 10-40 10 - 40 20-63

*) formowany grzyb

5.0; 6.3; 8.0; 10.0). Okreslone sg dla kazdej armatury

**) dla Kvs 0,1 - 1,6 formowany grzyb indywidualnie wedtug potrzeb odbiorcy, w zakresie
Wartosci znamionowego wspdtczynnka Kvs 10 podstawowago  limitowanym danymi w tabeli.
szeregu wybranych liczb R10 (1.0; 1.25;1.6; 2.0; 2.5; 3.2; 4.0;
Wymiary i waga zaworéw RV 501 z kohcowkami do wspawania

PN 16 | PN25 | PN 40 | PN 63 |PN 100 | PN 160 PN 16 do 160
DN t t t t t t D L V, V, V, H m

[mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [kg]
15 2.6 2.6 2.6 2.6 2.6 2.9 21.3 220 30 246 130 16 6.5
25 2.6 2.6 2.6 2.6 2.9 4.0 33.7 270 103 254 130 16 11
40 2.6 2.6 2.6 29 3.6 5.0 48.3 300 129 265 130 25 22
50 2.9 29 29 3.2 4.5 6.3 60.3 390 150 291 130 25 30
65 3.2 3.2 3.2 3.6 5.0 7.0 76.1 450 175 310 130 25 45
80 3.6 3.6 3.6 4.0 5.6 8.0 88.9 480 180 320 130 40 67
100 4.0 4.0 4.0 5.0 7.0 10 114.3 580 204 345 130 40 78
125 4.5 4.5 4.5 5.6 8 125 | 139.7 | 580 204 345 130 40 90
150 5.0 5.0 5.0 7.0 10 14 168.3 | 720 264 453 190 63 220
Zawor regulacyjny RV 501 z koncéwkami do wspawania
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Wymiary i waga zaworéw RV 501 w wykonaniu kotnierzowym

PN 16 PN 25 PN 40 PN 63
DN D, | D, a d n D, | D, a d n D, | b, a d n D, | D, a d n
[mm]|[mm]| [mm]|[mm]| [ks] |[mm]{[mm]|[mm]{[mm]| [ks] |[mm]|[mm]|[mm]|[mm]| [ks] |[mm]|[mm]|[mm]|[mm]| [ks]
15 95 | 65 | 16 | 14 4 | 95 | 65| 16 | 14 4 | 95 |65 | 16 | 14 4 |105| 75 | 20 | 14 4
25 15| 85 | 18 | 14 4 |115] 85 | 18 | 14 4 |115] 85 | 18 | 14 4 11401100 | 24 | 18 4
40 150 110 | 18 | 18 4 | 150|110 | 18 | 18 4 150|110 | 18 | 18 4 170 1125 | 26 | 22 4
50 165]125| 18 | 18 4 |165]125| 20 | 18 4 165|125 | 20 | 18 4 |180|135| 26 | 22 4
65 1851145 | 18 | 18 8 |185|145| 22 | 18 8 185|145 22 | 18 8 1205|160 | 26 | 22 8
80 200|160 | 20 | 18 8 | 200|160 | 24 | 18 8 | 200|160 | 24 | 18 8 | 215|170 | 28 | 22 8
100 | 220|180 | 20 | 18 8 | 235|190 | 24 | 22 8 | 235|190 | 24 | 22 8 | 250|200 | 30 | 26 8
125 12501210 22 | 18 8 1270|220 | 26 | 26 8 270|220 | 26 | 26 8 1295|240 | 34 | 30 8
150 | 285|240 22 | 22 8 | 300|250 28 | 26 8 | 300|250 28 | 26 8 1345|280 | 36 | 33 8
PN 100 PN 160 PN 16 do 160
DN D, | D, a d n D, | D, a d n D, |V, |V, |V, L f H m
[mm]| [mm]| [mm]|[mm]| [ks] |[mm]|[mm]| [mm]|[mm]| [ks] |[mm]|[mm]|[mm]|[mm]| [mm]|[mm]|[mm]| [kg]

15 105 75 | 20 | 14 4 |105| 75| 20 | 14 4 | 45 | 30 | 246 | 130 | 230 16 8
25 140|100 | 24 | 18 4 11401100 | 24 | 18 4 | 68 | 103 | 254 | 130 | 260 16 | 13
40 170125 | 26 | 22 4 | 170 ]125| 28 | 22 4 | 88 | 129 | 265 | 130 | 300 25 | 24
50 195|145 | 28 | 26 4 1195|145 | 30 | 26 4 1102|150 | 291| 130 | 350 5 25 | 34
65 220170 | 30 | 26 8 1220170 | 34 | 26 8 1122175 | 310] 130 | 420 25 | 50
80 230|180 | 32 | 26 8 1230|180 | 36 | 26 8 1138|180 | 320 | 130 | 450 40 | 73
100 | 265|210 | 36 | 30 8 1265|210 | 40 | 30 8 162" 204 | 345| 130 | 520 40 | 86
125 | 3151250 | 40 | 33 8 315|250 | 44 | 33 8 | 188|204 | 345|130 | 520 40 | 86
150 | 355|290 | 44 | 33 | 12 | 355[/290 | 50 | 33 | 12 |218% 264 | 453 | 190 | 680 63 | 240
Ydla PN 16 ... 158 mm
?dlaPN 16 ... 212 mm
Zawor regulacyjny RV 501 w wykonaniu kotnierzowym
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Schemat wyspecyfikowania komplethnego numeru typowego zaworu RV 501

XX

XXX

XXX

XXXX

XX

XXX/

XXX]-

XXX

1. Zawor

Regulacyjny zawér

RV

2. Oznaczenie typowe

Zawor regulacyjny przelotowy

501

3. Typ sterowania

Elektryczne napedy

Pneumatyczne napedy

Elektryczny naped Zepadyn

ENC

Elektryczny naped Modact MTR

EPD

Elektryczny naped Modact MTN Control

EYA

Elektryczny naped Modact MTN

EYB

Elektryczny naped Auma SA 07.1

EAA

Elektryczny naped Auma SA Ex 07.1

EAB

Elektryczny naped Auma SAR 07.1

EAC

Elektryczny naped Auma SAR Ex 07.1

EAD

Elektryczny naped Schiebel AB5S

EZE

Elektryczny naped Schiebel exAB5

EZF

Elektryczny naped Schiebel rAB5

EZG

Elektryczny naped Schiebel exrAB5

EZH

Pneumatyczny naped Foxboro PB 502

PFB

Pneumatyczny naped Foxboro PB 700

PFC

Pneumatyczny naped Foxboro PO 1502

PFD

4. Przytacze

Kotnierz z listwg grubg

Kotnierz z wypustem

Kotnierz z listwg gtadkg

Koncéwki do wspawania

Alw(N| =

5. Wykonanie mat. korpusu
(W nawiasach sgq podane
zakresy temperatury pracy)

Stal weglowa1.0619 (-20 do 400°C)

Stal stopowa 1.7357 (-20 do 550°C)

Inny materiat wedtug ustalen

o

Materiat dtawnicy

Grafit

7. llos¢ stopni redukgji

Jednostopniowa

Dwustopniowa

Trojstopniowa

8. Charakterystyka
przeptywu

Liniowa - klasa szczelnos¢ Ill.

Liniowa - klasa szczelno$é V.

Statoprocentowa - klasa szczelnos$é lll.

Statoprocentowa - klasa szczelno$¢ V.

[slPviivlie

9. Liczba przeston

Bez przeston

10. Ci$nienie znamionowe
PN [bar]

PN 16

16

PN 25

25

PN 40

40

PN 63

63

PN 100

100

PN 160

160

11. Temperatura robocza °C

Maksymalna robocza temperatura medium

XXX

12. Srednica nominalna DN

DN - w zalezno$ci od wykonania

XXX

Przyktad zaméwienia: zawor regulacyjny DN 80, PN 160, z elektrycznym napedem Modact MTN Control, wykonanie
materiatowe stal weglowa, wersja do wspawania, dfawnica grafit, dwustopniowa redukcja cisnienia,
charakterystyka liniowa, zostaje oznaczony: RV 501 EYA 415210 160/400-80

Uwaga

W razie potrzeby mozna po uwzgodnieniu z producentem

zamowic inny typ sterowania.

-7-



Naped elektryczny Zepadyn 670
(Zepadyn 524 60)
ZPA Nova Paka

Parametry techniczne

Typ Zepadyn 670 XXXX (Zepadyn 524 60.XXX)
Oznaczenie w numerze typowym ENC

Napiecie zasilania 230 Vlub 24 V

Czestotliwosc 50 Hz

Pobdér mocy 40 VA

Sposaéb regulaciji 3 - punktowe, 0 - 10V, 0(4) - 20 mA
Sita znamionowa 6300i 10000 N

Skok 16, 25, 40 mm

Obudowa IP 65 (typ 524 60 IP 54)
Maksymalna temperatura czynnika wedlug stosowanej armatury
Dopuszczalna temp. otoczenia -25 do 55°C

Dopuszczalna wilgotno$¢ otoczenia 10 - 100 % z kondensacjg

Waga 11 kg

Schemat potaczenia napedu

Napiecie zasilania 230 V/50 Hz Wikonanie z regul. potozenia, Napiecie zasilania 230 V/50 Hz
Frec Ty T 7
Y |
N —— i
} 3 Ve — Mo ‘PO_ e S0 —_ Obrazek a, b lub ¢ i
j | { ‘ ] ““ Y “ 1 —l (\ : podany nizej |
| | | |] | |
\ [0 IwJurlual  Ti2] [1i] 13 [21]20]22[31]30[32] \
_______________ i
T Tasvsone | e 230V 50tz
NU b
230V 50Hz 230V 50Hz
Napiecie zasilania 24 V/50 Hz NU o 4-20mA
230V 50Hz
| [ Ll L1 | T I I |
L [sTd l'l [{M W T T (2ol | |J‘ Wikonanie z regul. potozenia, Napiecie zasilania 24 V/50 Hz
T avsome | ke T T T T T T vsowe T | ,
# | |
24V 50Hz -0 ZW_SO_HZ_
24V 50Hz  4-20mA
Wykonanie: i L
z nadajnikiem z nadajnikiem z przetwornikiem MO  wylgcznik momentowy dla potozenia "O"
opornikowym pojemnosciowym 4-20mA MZ  wylacznik momentowy dla potozenia"Z"
v v SO  wylgcznik sygnalizacyjny dla potozenia "O"
v P SZ  wylacznik sygnalizacyjny dla potozenia "Z"
4 - KPO wytacznik krancowy dla potozenia "O"
\Y nadajnik
R rezystor grzewczy
12v 12v M silniczek FCJ2B52D-00
¢0[41]42[e3]e4]45] C kondensator TC 846 S 60uF (2x)
P przetwornik 4-20 mA dla dwuprzewodowego
18:28V= f:’ 230V 50Hz przytaczenia do petli pomiarowej (zasilanie

bezposrednio z sygnatu




Specyfikacja napedu Zepadyn 670 (oznaczenie wazne od 1. 1. 2001)

Zepadyn 670

Napiecie zasilania AC

230 V (50/60 Hz)

24V (50/60 Hz)

Sita znamionowa [kN]

6,3

N

10

Predko$¢ przestawienia
mm.min -

6,3

16

25

32

AIWIN|=

Elementy dodatkowe

Regulator potozenia 0-1 V, 0-10 V, 0(4)-20 mA - bez R2

OP1

Whytgczniki sygnalizacyjne SO i SZ

S1

1 nadajnik opornikowy 100Q2

R1

Podwdjny nadajnik opornikowy 100Q - bez OP1, 11i C1

R2

Przetwornik 4 - 20 mA - bez R2i C1

11

Nadajnik pojemnosciowy CPT1 - bez R2i I1

C1

Rezystor grzewczy

T1

Przytaczenie - podziatka 132, M20, ztaczka M10x1, M16x1,5

P3

Wykonanie podstawowe: sterowanie: 3 - punktowe, kotko reczne, wytaczniki momentowe dla potozenia O i Z, bez nadajnika

i elementéw przytaczeniowych.

Specyfikacja napedu Zepadyn 524 60 (oznaczenie wazne do 31. 12. 2000)

Zepadyn 524 60.

Napiecie zasilania
230 V/50 Hz

6,3

Sita znamionowa kN 10

6,3

Predkosc¢ przestaw. | 16

mm.min” 25

32 (6,3 kN)

Napiecie zasilania
24 V/50 Hz

6,3

Sita znamionowa kN

Predkos¢ przestaw.
mm.min’

XXX |N[Oo = [ XX |X|w| =X
N[22 |O X[ X|W|N =0 XXX

Wykonanie nadajnika

Bez nadajnika

Nadajnik opornikowy 100Q2

Podwajny nadajnik opornikowy 2x100Q

U]

Inny (n. p. sygnat wyjsciowy 4 - 20 mA)

O N | = O XX XXX | XX | X[ X[ X[ XX

Wykonanie przytaczenia

= XXX XXX XXX XX XX XX | X

Wykonanie

z nadajnikiem pojemno$ciowym CPT1/A

C1

Z regulatorem potozenia

OP1

z przetwornikiem 4-20 mA

11

*) tylko po uzgodnieniu jako specjalne wykonanie

Wymiary napedu Zepadyn

1l] [T

—

POLOHA "0"

i
|

T
T
!
\
|
POLOHA "Z" % a
fa

MIN 12

MAX_50

120

40
22

il

176
165

M10 x 1
M16 x 1,5

11 M20x1,5
13240,1




Elektryczne napedy Modact MTR

Regada
Parametry techniczne
Typ Modact MTR
Oznaczenie w numerze typowym EPD
Napiecie zasilania 230V
Czestotliwos¢ 50 /60 Hz
Pobdr mocy 16 lub 25 W
Sposoéb regulaciji 3 - punktowy (w potaczeniu z regulatorem NOTREP ciagte)
Sita znamionowa 6.3, 10, 16 kN

Skok

12,5 do 100 mm

Obudowa

IP 54 (na zamowienie IP 65)

Maksymalna temperatura czynnika

wedtug stosowanej armatury

Dopuszczalna temperatura otoczenia -25 do 50°C
Dopuszczalna wilgotno$¢ otoczenia 90 % (wykonanie tropikalne 100 % z kondensacja)
Masa 27 do 31 kg

Schemat przytaczenia napedu

312

297

218

575

100

25

LY ; &
S :::'T g E‘l 2
-y
I 926
M20 &
. z przektadnig .
Stupki kulowa Do zaworéw
wersja Al BI|C
P-1045a/E| 74 | 344 | 673 |RV 501 DN 15 +125
P-1045a/H| 130 | 400 | 729 | RV 501 DN 150

150 +

1

| M20x1,5°

——

M16x1.5"
M10x1™

“ RV 501, DN 150
"' RV 501, DN 40 + 125
"RV 501, DN 15 25

54

-10-
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Specyfikacja napedu Modact MTR

Elektryczny naped liniowy MTR 52 420. | X| - [ X X|X|X X|X
Wykonanie normalne z temperaturg otoczenia w zakresie (-25 °C do +50 °C) 0
Potaczenie elektryczne Napiecie zasilania Schemat potaczenia
Na listwe zaciskowg 9
Na konektor 230 VAC 22% 8
Wvk ie $rub Sita Znamionowa Robocza Silnik
ykonanie sruby wylgczajaca "2 | predkoSc sterujgca | predko$c sterujaca | Moc Obroty| Prad
2 | 6300/32 4.0-6.3 kN 32 mm/min. 38 - 32 mm/min. A
2
S | 630032 | 25-40kN | 50 mm/min. | 60-50 mm/min.| 1©W | 1150 [0.31A B
[0} . .
o | 10000/32 6.3 -10.0 kN 32 mm/min. 38 - 32 mm/min. C
& 7630050 | 4.0-63kN | 50 mm/min. | 60-50 mm/min.| 2°W | 1250 | 041A D
16 000/32-G| 10.0 - 16.0 kN 32 mm/min. 38 - 32 mm/min. E
£ |10000/32-G| 6.3-10.0 kN 50 mm/min. 60 - 50 mm/min. 16W | 1150 1 0.31A F
2 116 000/50-G| 10.0 - 16.0 kN 50 mm/min. 60 - 50 mm/min. H
< 10000/63-G| 6.3-10.0 kN 63 mm/min. 75-63 mm/min. | 25W | 1250 | 0.41A J
6 300/100-G| 4.0-6.3kN 100 mm/min. 120 - 100 mm/min., K
Wykonanie ptytki strujace;j Skok roboczy Schemat potaczenia
Elektroniczna - bez 16 mm B
sterowania miejscowego 25 mm 2298 C
40 mm E
Nadajnik potozenia Potaczenie Wyjscie p%’?at]:zrgr?ita
Bez nadajnika — — — A
Pojedynczy 1x100 Q Z5a B
Potenciometrvczn Podwdjny . 2x100 Q Z6a C
otencjometryczny Pojedynczy 1x2000 Q Z5a F
Podwadjny 2x2000 Q Z6a P
Bez zasilacza Z10a S
Z zasilaczem 2-przewodowy 4-20mA 7269a Q
Bez zasilacza Z257a T
Elektroniczny Z zasilaczem 0-20mA Z260a U
pradowy Bez zasilacza Z257a V
Z zasilaczem 3-przewodowy 4-20mA Z260a W
Bez zasilacza Z257a Y
Z zasilaczem 0-5mA Z260a Z
Pojemnosciowy Bez zgsnacza 2-przewodowy 4-20 mA Z10a I
Z zasilaczem Z269a J
Mechaniczne Wysokos¢ / skok . Gwint Rysunek
przytaczenie przytaczenia Rozstaw stupkéw trzpienia ¥ wymiarowy
Stupki 74/100 150/ — M16x1.5, M10x1P+1045a/B; P-1045a/E
Schemat
Elementy dodatkowe polaczenia
Bez elementéw dodatkowych; ustawiona maksymalna sita wytaczajaca 01
A | 2 dodatkowe wytaczniki potozenia S5, S6 2298 02
B | Ustawienie sity wylaczajacej na zgdang warto$¢ 0/3

Pozwolona kombinacja i kod wykonania: A+B = 07

Notatki:

1) Site wylaczajaca z zakresu prosze poda¢ w zaméwieniu. W przypadku, kiedy nie jest ona podana producent ustawia maks.
wartos¢ z odpowiedniego zakresu. Site nie moza pdzniej przestawic.
2) Maksymalna sitg obcigzenia jest rowna:
- 0.8 wielokrotnosci maks. sity wytgczajacej dla warunkow dziatania S2-10 min., ewent. S4-25%, 6 - 90 cykli / h
- 0.6 wielokrotnosci maks. sity wytgczajacej dla warunkow dziatania S4-25%, 90 - 1200 cykli/ h
3) Gwint w ztaczce prosze podac w zamoéwieniu.

-11-



Schemat podtaczenia napedu Modact MTR

E3

53
i 5

X3¢ (8]

+
S6 El
n r/Aa
o
[ T - |
I||EEI
[ |
[ |
[ I S|
[ [
| I
313234 60 85
t
]

XQ [20[7173

[
+} fGND,D,I
24vVDC R

Notatki:

1. W przypadku wykonania napedu z listwg zaciskowa, zacisk 1/60 w schemacie Z269a i Z260a

est na zacisku nr. 1

2. Ztgcze X3:6-X:7 i X3:2-X:8 w schemacie Z296 w przypadku podtgczenia listwg zaciskowg
nie jest na ES z produkcji (koniecznos¢ przetaczenia przez odbiorce).

Legenda:
Z5a

Z6a

Z10a

Z257b

Z260a
Z269a

/U

schemat podtgczenia serwonapedu z pojedyhczym potencjometrycznym nadajnikiem potozenia
schemat podtgczenia serwonapedu z podwdjnym potencjometrycznym nadajnikiem potozenia

schemat podtgczenia serwonapedu z nadajnikiem elektronicznym pragdowym, nadajnikiem pojemnosciowym

- 2-przewodowy bez zasilacza

schemat podtgczenia serwonapedu z nadajnikiem elektronicznym pragdowym - 3-przewodowy bez zasilacza
schemat podtaczenia serwonapedu z nadajnikiem elektronicznym pragdowym - 3-przewodowy z zasilaczem
schemat podtaczenia serwonapedu z nadajnikiem elektronicznym pragdowym, nadajnikiem pojemnosciowym

- 2-przewodowym z zasilaczem

schemat podtaczenia serwonapedu

podtaczenie wytgcznikéw sitowych, potozeniai grzatki
pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
podwojny potencjometryczny nadajnik potozenia

nadajnik pojemnosciowy, elektroniczny nadajnik potozenia

wytgcznik sitowy w kierunku "otwiera"

wytgcznik sitowy w kierunku "zamyka"

wytgcznik potozeniowy w kierunku "otwiera"

wytacznik potozeniowy w kierunku "zamyka"
dodatkowy wytacznik potozeniowy w kierunku "otwiera"
dodatkowy wytgacznik potozeniowy w kierunku "zamyka"
silnik elektryczny

kondensator

hamulec silnika

grzatka

listwa zaciskowa

konektor

sygnaty wejsciowe (wyjsciowe) pradowe (napigciowe)
rezystor stracajacy

rezystor obcigzajacy

-12-
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EYA
EYB

Napedy elektryczne Modact MTN
i Modact MTN Control

ZPA Pecky
Parametry techniczne
Typ Modact MTN Control Modact MTN
Oznaczenie w numerze typowym EYA EYB
Napiecie zasilania 3x230V/400V
Czestotliwosé 50 Hz
Pobd6r mocy patrz. tablica specyfikaciji
Sposdb regulaciji 3 - punktowe lub ciggte
Sita znamionowa 15000 25000 N
Skok 10 do 100 mm
Obudowa IP 55 (na zamoéwienie IP 67)
Maksymalna temperatura czynnika wedtug stosowanej armatury
Dopuszczalna temp. otoczenia -25do 55°C
Dopuszczalna wilgotnos¢ otoczenia 5 - 100 % z kondensacjg
Waga 45 kg
Schemat polaczenia napedu Modact MTN
Wykonanie - z listwa zaciskowg, Nadajnik potozenia: pojemnosciowy CPT 1 1/A4 - 20 mA
Nadajnik potozenia: potencjometryczny 2x100 Q lub bez nadajnika
SQ1 SQ2 SQ3 SQ5 SQ4 SQ6 SA1 SA2
(Bv?‘) ?\?22) 0y (s:zz) (spgg (ffzs) (Ss%; <ss°z°) e o g cPTI (NO)(MZ) (PO) (PZ) (SO) (SZ) EH D M'0" '8
"0°%0] fis0 M r r|
_1;2?77,‘/:,/:“/:.(“/:“[‘/:!‘['/:‘ e 314
i i il
[BlazRislalel=[nlm]]elel == BEEIE

Silnik elektr. Skrzynka sterownicza przytacze sterowanie miejscowe

Schemat potaczenia napedu Modact MTN Control

Z pojemnosciowym nadajnikiem potozenia, zamontowanymi stycznikami, hamulcem BAM i regulatorem potozenia SQ1(MO) Wytacznik momentowy dla kier. "otwiera"

e SQ2 (MZ) Wyiacznik momentowy dla kier. "zamyka"
SQ3(PO) Wytacznik potozeniowy dla kier. "otwiera"
I SQ5(PZ) Wytacznik potozeniowy dla kier. "zamyka"
| :‘L i SQ4(SO) Wytacznik sygnalizacyj. dla kier. "otwiera"
P " ! SQ6(SZ)  Wylacznik sygnalizacyj. Dla kier. “zamyka"
: L y EH Segmenty grzewcze 2x TR 551 10k/A
| % A== . CPT1 Nadajnik potoz. pojem. CPT1/A4-20mA
b rﬁjiﬁo}?:ﬁm ﬁ s BAM-001 Hamulec elektroniczny
: % : f; L JM‘E o KO Stycznik kierunkowy "otwiera"
2, t ini I ?! wp %&’ﬂﬁ’w Kz Stycznik kierunkowy "zamyka"
- | I g F Przekaznik cieplny (zabezpie. termiczne)
L - SA1 Przetgcznik sterow. "miejscowe - zdalne"
[‘ SA2 Przetgcznik "otwiera - zamyka"
BQ1,BQ2 Nadajnik potozenia2x 100 Q
[ ZP2.RE Elektroniczny regulator potozenia
(MO)(MZ) (PO) (P2) (SO) (SzZ) EH cPT1 D" 'M"f:’)"l' B
SQ1 SQ2 SQ3 SQ5 SQ4 SQ6 SA1 SA2
Wymiary podtaczeniowe - specyfikacja uzupetniajgcego numeru typowego 52 442
‘ == Rozstaw stupkéw| B | 150 Wykonanie Numer typu RV 501
— Pofozenie b| 74 podst. | uzupetn.
] O ] 'Q|90|Oienie "zamkniete" g 130 Bb2ll 52 442 XMXX DN 40+125
= Ti t —— [zamknigte | [M20x1,5  Bb2lll 52442 | XPXX DN 15, 25
B u Gwintw ztaczce | || [M 16x1,5  Bg2l 52442 | XRXX DN 150
I M 10x1

13-
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Specyfikacja napedu Modact MTN i Modact MTN Control

Podst. wyposaz : 2 wytaczniki momentowe MO, MZ 1 nadajnik potoz. - potenc. 2x100 Q lub pojem. CPT1/A
2 wylgaczniki potozeniowe PO, PZ 2 elementy grzewcze
2 wytaczniki sygnalizacyjne SO, SZ 1 silnik trojfazowy elektryczny asynchroniczny
Podstawowe parametry techniczne :
Zakres Sita Predkos¢ Skok Silnik Masa Nr typu

Typ cvi,f;i;\'éjs{% rozrumowa przrerz]sr,;amﬁrlla mm MV?IC ??r:ﬁ:wy n (A:,_SOV I% Aluminium Zeliwo | podstaw. |uzupetnia.
50 180 900 0.67 2.5 XXO0XN
80 180 900 0.67 2.5 XX1XN
MTN 15 | 11,56-15 17 125 10-100 | 250 1380 | 0.77 3.4 33 45 XX3XN
36 120 660 0.67 2.2 XX2XN
27 120 660 0.67 2.2 52 442 XXAXN
50 180 900 0.67 2.5 XX4XN
80 180 900 0.67 2.5 XX5XN
MTN 25 15-25 32,5 125 10-100 | 250 1380 | 0.77 3.4 33 45 XX6XN
36 120 660 0.67 2.2 XX7XN
27 120 660 0.67 2.2 XX8XN

Wykonanie, podtaczenie elektryczne:
z listwg zaciskowg B6XXXN
z ztaczkg KBSN (tylko wykonanie Modact MTN) TXXXN
o Nadajnik pojemnosciowy CPT 1/A 4 - 20 mA XXXON
Nadajniki dla Modact MTN Nadajnik potencjometryczny 2 x 100 Q XXX2N
Wyposaz. elektryczne dodatkowe poztgr?g.egn;k%%rgw pgjggw(:]éjglllg'?T/A
Wykonanie Modact MTN Ze sterowaniem miejscowym XXX3N XXX1IN
Bez sterown Bez hamulca BAM i regulatora XXX4N XXXAN
Wykonanie Modact MTN Control miejscowegd Z hamulcem BAM,.bez regulatora XXX5N XXXBN
(z zabudowana kombinacjg Z hamulcem BAM |.regulatorem XXXCN
stycznikow) 7 sterown Bez hamulca BAM i regulatora XXX7N XXXDN
Miejscowyrﬁ Z hamulcem BAM, bez regulatora XXX8N XXXEN
Z hamulcem BAM i regulatorem XXXFN

Uwaga: Jezeli wymagane jest wykonanie z migaczem, to nalezy poda¢ w zamowieniu stownie: wykonanie z migaczem

Wymiary napedu Modact MTN Wymiary napedu Modact MTN Control
A 160
3 przepusty P 16 . B 1 50
g 8 a 30
b 74
{ — . g 130
2|8 c(a) 308
{ trzny zacisk ochronn d (b) 352
BSOSy oo et e (a) 615
na armature Potaczenie silnika
MAX.560 580 \ przepu f (b) 659
MAX.325 N 235 Sterowanie miejscowe T V2 S ch (g) 715
} Zewnetrzny zacisk ochronn meseone
‘ qirzny zacisk ochronny \9 I\ _(
' &
5 ol |
] 48 1 - g
1
Ic] L] . S
|8 [¢ % | =i
2 a a 2
1 | | . A MME | )
o l § é & : ' @ % Detal facznika
® z
- i - ME) L
4 M20 - o26 [TTF E Mo o2 ]l %
' 5 ! 5 Mi10x1 Il
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EYE, EYF
EYG, EYH

Elektryczny naped Modact MOP
i Modact MOP Control
ZPA Pecky

Parametry techniczne

Typ 52 030 MOP 52 030 MOP Control 520 31 MOP 52 031 MOP Control
Oznaczenie w numerze typowym EYE EYF EYG EYH
Napiecie zasilania 3x 230/400 V

Czestotliwose

50 Hz

Pobér mocy

Patrz tablica specyfikacji

Sposob regulacji

3 - punktowy lub cagty

Sita znamionowa 20 Nm
Skok Wg skoku zaworu
Obudowa IP 67

Maksymalna temperatura czynnika

Wg stosowanej armatury

Dopuszczalna temperatura otoczenia
Aa7, AB7, AC1, AD

wg CSN 33 2000-3, klasa
5, AE5, AF2, AG2, AH2, Ak2, AL2, AM2, AN2, AP3, BA4, BC3

Rezim pracy

S2 wg CSN EN 60 034-1

Waga

23 - 36 kg \

33-59 kg

Wymiary napedu Modact MOP

RYSUNEK WYMIAROWY NAPEDU MODACT MOP

52 030 i 52 031 WYKONANIE Z LISTWA ZACISKOWA

H
Zaglepione przepusty kablowe

RYSUNEK WYMIAROWY NAPEDU MODACT MOP
5203052 031 Z KONEKTOREM

H

Zaslepione przepusty kablowe
1x diawik

dla silnikéw z wys. osi 100,112,132

diawik M32x1,5  11-21mm 1x dtawik

13-18mm

2x diawik
10-14mm

- 7 .

= %@

! \\LTN @:
T i J%} S

1x diawik

1x Diawik o

dia sinikow 2 wys. osi 71,80.90-M25x1,5
9-16mm

Zewnetrzna list zabezpieczajaca

m20x1,5

dla silnikéw z wys. osi 100,112,132
(" 10-14mm)

cable gland M31,5 range  1320mm

1x dlawik
m20x1.5
(" 13-18mm)

Ny

1x P16

Zewnetrzna listwa

zabezpieczajaca

\T‘i
L]

1x dtawik

dla silnikow z wys. osi 71,80,90-M25x1,5
9-16mm

405

@znaczenie | A g | c D |E|F|G|H |J|K|L @znaczenie | A Bl c D |E|F|G|H |J|K|L
typu typu
52030  |305| 90 |300| 78 |334|228]562 160 99 120300 52030  |305] 90 |300| 78 |334|258]592]160 | 99 | 120325
52031  |376|120|328] 92 |436|228|664 200 - | 144|328 52031  |376]120(328| 92 |436 | 258|694 200 - | 144350

-15-



RYSUNEK WYMIAROWY NAPEDU MODACT MOP CONTROL

5203052 031

4xP16

Q&

ey A

=
D I

\_ Zewnetrzna list
Zabezpieczajaca

@znaczenie
typu A|/B|C|D|E|F|G|H|J]|K|L
52030 305| 90 |300| 78 |334 (258|592 |160| 99 | 120|325
52 031 376120328 92 |436 |258 | 694 |200 144|328

Specyfikacja napedu Modact MOP

Zaslepione przepusty kablowe

Sterownanie migjscowe

N\

dla silnikéw z wys. osi 100,112,132
Dfawik M31,5 13-20mm

1x Diawik
dla silnikow z wys. osi 71,80,90-M25x1,5
9-16mm

E

XX XXX [ X|X|X]|X
: o Przez listwe zaciskowg 5
Polaczenia Wyjscie typu A Przez konektor F
Sterowanie miejscowe, wskaznik potozenia
Bez sterowania miejscowego, bez wskaznika potozenia 1
Nadajnik opornikowy lub St ...
wykonanie bez nadajnika erowanie miejscowe 4
Sterowanie miejscowe dla napedu Modact MOP Control 7
Z nadajnikem Bez sterowania miejscowego, bez wskaznika potozenia B
pojemnosciowym Sterowanie miejscowe E
CPT /A Sterowanie miejscowe dla napedu Modact MOP Control H
o'g .
Moment 2 .g ~ Silnik
@znaczenie ST 2
typu Wytaczajacy| Rozruchowy g § @ Moc Obroty L /1
5 (400V) 2
(Nm) (Nm) | (1/min.) | (obroty) | (kW) | (1/min.) (A) (-)
MOP 40/70 - 7 70 7 0,05 650 0,42 1,6 J
MOP 40/65 - 9 65 9 0,06 830 0,34 2,0 0
MOP 40/55 - 15 55 15 0,09 870 0,47 2,0 1
MOP 40/75 - 25 20-40 75 25 0,18 1350 0,56 3,0 2
MOP 40/65 - 40 65 40 0,25 1350 0,76 3,0 3
MOP 40/50 - 50 50 50 0,25 2830 0,68 4,0 52 030 4
MOP 40/60 - 80 60 80 0,37 2740 1,00 3,5 5
MOP 80/135 -7 135 7 0,09 630 0,36 2,2 K
MOP 80/140 - 9 40-80 140 9 0,12 890 0,60 25 6
MOP 80/135 - 15 135 15 2250 | 0,18 835 0,62 23 7
MOP 80/105 - 25 105 25 0,25 1350 0,76 3,0 8
MOP 100/130 - 9 130 9 0,12 890 0,60 25 0
MOP 100/130 - 15 130 15 0,25 850 0,78 2,7 1
MOP 100/150 - 25 150 25 0,37 920 1,20 3,1 2
MOP 100/170 - 40 | g3.100 170 40 0,55 1395 1,45 3.9 52 031 3
MOP 100/150 - 63 150 63 0,75 1395 1,86 4,0 4
MOP 100/200 - 80 200 80 1,1 2845 2,40 6,1 E
MOP 100/150 - 100 150 100 1,1 1410 2,65 4,3 5
MOP 100/150 - 145 150 145 1,5 2860 3,30 5,5 F

kontynuacja tabeli na nastepnej stronie
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kontynuacja tabeli z poprzeniej strony, dotyczy napedu Modact MOP

XX XXX [ X[X[X]X
Sygnalizacja, nadajnik potozenia, migacz
= Bez sygnalizacji, nadajnika potozenia i migacza 0
o) Nadajnik potozenia 1
o0 = - :
0 | Wytaczniki sygnalizacyjne 2
E% Wytaczniki sygnalizacyjne i nadajnik potozenia 3
S8 | Migacz 4
° § Nadanik potozenia i migacz 5
> Wytaczniki sygnalizacyjne i migacz 6
Wytaczniki sygnalizacyjne, nadajnik potozenia, migacz 7
Sygnalizacja, nadajnik potozenia, migacz
Nadajnik potozenia A
Kompletne wyposazenie Whytaczniki sygnalizacyjne i nadajnik potozenia B
Sch P-0781 Nadajnik potozenia i migacz C
I Whytaczniki sygnalizacyjne, nadajnik potozenia, migacz D
c Bez sygnalizacji, nadajnika potozenia i migacza E
@] Y . f
O Nadajnik potozenia F
% Whytaczniki sygnalizacyjne G
% Bez pozycjonera Wylacznlkl sygnalizacyjne i nadajnik potozenia H
e Migacz |
3 Nadajnik potozenia i migacz J
E Whytaczniki sygnalizacyjne i migacz K
3 Wytaczniki sygnalizacyjne, nadajnik potozenia, migacz L
S Bez sygnalizacji, nadajnika potozenia i migacza M
o Nadajnik potozenia N
°© Wytaczniki sygnalizacyjne 0
__3 Bez pozycjonera Wytaczniki sygnalizacyjne i nadajnik potozenia =)
= i hamulca BAM Migacz R
Nadajnik potozenia i migacz S
Whytaczniki sygnalizacyjne i migacz T
Wytaczniki sygnalizacyjne, nadajnik potozenia, migacz U
Litera znakujaca dla wszystkich typow napedow
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EAA, EAB
EAC, EAD

Napedy elektryczne SA 07.1,
SA Ex 07.1, SAR 07.1, SAR Ex 07.1
Auma

Parametry techniczne

Typ SA07.1 SAEx 071 SAR 07.1 SAR Ex 071
Oznaczenie w numerze typowym EAA EAB EAC EAD
Napiecie zasilania 400 V
Czestotliwosc 50 Hz
Pobdr mocy patrz tabela specyfikacji
Sposob regulaciji 3 - punktowe lub sygnatem 4 - 20 mA
Sita znamionow 20 Nm ~ 10 kN; 25 Nm ~ 12,5 kN; 30 Nm ~ 15 kN
Skok wedtug skoku zaworu 16, 25, 40, 63 mm
Obudowa IP 67
Maksymalna temp. czynnika wedtug stosowanej armatury
Dopuszczalna temperatura otoczenia -25do 80°C -25do 40°C -25 do 60°C -25 do 40°C
Dopuszczalna wilgotnosé otoczenia 100 %
Waga 20 kg
Specyfikacja napedu Auma
SA [ X|XX| | 07.1
Typ SA
. regulacyjna R
Funkcja ON - OFF
. normalne
Wykonanie przeciw wybuchowe Ex
Szereg napedu 07.1
Ksztalt przytaczenia A (gwint TR 16x4 LH, kotnierz FO7 dla RS 501 DN15+100; gwint TR 20x4 LH, F10 RV 501 DN150)
SA07.1 [SAR07.1
S AEX 07 1SAREXDT SA07.1 SAEx 07.1 SAR 07.1 SAR Ex 07.1
> 4 g = 0,025 0,025 0,025 0,025
% 5,6 g % 0,025 0,025 0,025 0,025
o 8 g = 0,045 0,045 0,045 0,045
g 11 ; 10-30 | 15-30 | 3 0,045 0,045 0,045 0,045
2 | 16 | @ | Nm | Nm = & 0,09 0,09 0,09 0,09
= 22 2 2 0,09 0,09 0,09 0,09
32 0,18 0,18 0,18 0,18
45 0,18 0,18 0,18 0,18
Wykonania

Podwdjne wytgczniki TANDEM

Przektadnia dla sygnalizacji potozenia

Mechaniczny wskaznik potozenia

Potencjometr 1x200 Q

Elektroniczny transmiter potozenia RWG (zawiera potencjometr), 4 - 20 mA, 2-przewodowy

Elektroniczny transmiter potozenia RWG (zawiera potencjometr), 4 - 20 mA, 3/4-przewodowy

Indukcyjny transmiter potozenia IWG, 4 - 20 mA

AUMATIC - dla ciggtej kontroli (specyfikacja wykonan wg. katalogu producenta)
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Wymiary napedu Auma

Wykonanie standardowe Wykonanie Ex
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Wymiary w nawiasach dla zaworéw RV 501 DN 150
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Napedy elektryczne ...AB5

Schiebel
Parametry techniczne
Typ AB5 exAB5 rAB5 exrAB5
Oznaczenie w numerze typowym EZE EZF EZG EZH
Napiecie zasilania 400/230V; 230V 400/230V 400/230V; 230 V 400/230V
Czestotliwosé 50 Hz

Pobér mocy

patrz tabela specyfikacji

Sposoéb regulaciji

3 - punktowe lub sygnatem 4 - 20 mA

Sita znamionowa

20 Nm ~ 10 kN; 30 Nm ~ 15 kN

Skok wedtug skoku zaworu 16, 25, 40, 63 mm

Obudowa IP 66 \ IP 65 \ IP 66 \ IP 65
Maksymalna temp. czynnika wg stosowanej armatury

Dopuszczalna temperatura otoczenia -25do 80°C \ -20 do 40°C \ -25do 80°C \ -20 do 40°C
Dopuszczalna wilgotno$é otoczenia 90 % (wykonanie tropikalne100 % z kondensacja)

Waga 16 kg \ 12 kg \ 16 - 18 kg \ 16 kg

Specyfikacja napedéw

XX| X|AB5|A| X |+ XXX
Wykonanie Przeciwwybuchowe ex
Normalne
. Regulacyjna r
Funkcja ON - OFF
Szereg napedu ABS
Ksztatt do przytacz. (gwint TR 16x4 LH, kotnierz FO7, gwint TR 20x4 LH, kotnierz F10) A
AB5 | rAB5 AB5 rAB5 exAB5 |exrAB5
exAB5 |exrAB5 400/230V| 230V 400/230V| 230V |400/230V/400/230V/
> 25 § = 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 25
2 5 g = 012 | 012 | 0,12 | 0,12 | 0,12 | 0,12 5
§ 7,5 g % 0,09 | 0,172 | 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 7,5
k= 10 ; 10-60 | 10-30 | 3 0,12 | 0,25 | 0,12 | 0,12 | 0,18 | 0,18 10
2 | 15 ¢ | Nm | Nm | % | 018 | 025 | 018 | 0,18 | 0,18 | 0,18 15
= 20 2 £ 0,18 | 0,55 | 0,18 | 0,18 | 0,37 | 0,37 20
30 0,37 | 0,75 | 0,37 | 0,37 | 0,37 | 0,37 30
40 0,37 | 1,10 | 0,37 | 0,37 | 0,37 | 0,37 40
Potencjometr 1x1000 Q F
Podwadjny potencjometr FF
Elementy dodatkowe Nadajnik elektroniczny 4 - 20 mA ESM21
Regulator potozenia ACTUMATIC R CMR
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Wymiary napedu ...AB5

Naped ...AB5

o T

(o]

[s2]

N
A
©
A
(>‘<; ]
. I

i =
185

Przekroj przytaczenia A

N SN
k I’ i ‘L N
o 10495 =
- J.1
VAL
4XM10 @d
— 102
45 2125
max @26

185 max. 298

235
220

max.3143

Strzemie do pofaczenia

272 (412)

110 (160)

Wymiary w nawiasach dla zaworéw RV 501 DN 150
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PFB
PFC
PFD

Napedy pneumatyczne

«;
» Foxboro
Parametry techniczne
Typ PB 502 PB 700 PO 1502
Oznaczenie w numerze typowym PFB PFC PFD
Cisnienie zasilania 0,6 MPa max .
Funkcja prosta \ odwrotna \ prosta \ odwrotna \ prosta \ odwrotna
Sterowanie sygnat pneumatyczny 20 - 100 kPa
sygnat pradowy 0(4) - 20 mA
Sita znamionowa wg tablicy sit znamionowych
Skok 40 mm \ 2040 mm \ 80 mm
Obudowa IP 54
Max. temperatura czynnika wg stosowanej armatury
Dopuszczalna temp. otoczenia -40 do 80°C
Dopuszczalna wilgotno$¢ otoczenia 95 %
Waga patrz tablica wymiaréw

Elementy dodatkowe

Nastawnik elektropneumatyczny (analagowy)
typ SRI 990

Urzadzenie z wejsc¢iem elektrycznym 4 (0) do 20 mA
i bezposrednim wyj$ciem powietrza sterujacego do napedu.
Nastawia si¢ za pomoca wytgcznikdw i potencjometréw

Nastawnik elektropneumatyczny (inteligentny)
typ SRD 991

Urzadzenie z wejs¢iem elektrycznym 4 (0) do 20 mA

i bezposrednim wyjsciem powietrza sterujgcego do napedu.
Nastawia sie za pomoca PC i specjalnego oprogramowania
komunikacja HART, Fieldbus Foundation, PROFIBUS.

Nastawnik elektropneumatyczny(cyfrowy)
typ SRD 991 - D

Urzadzenie z wejsc¢iem elektrycznym 4 (0) do 20 mA
i bezposrednim wyjsciem powietrza sterujgcego do napedu.
Nastawia sie za pomocg klawiatury i diod.

Pneumatyczny ustawnik pozycyjny typ SRP 981

Urzadzenie z wejs¢iem pneumatycznym O - 100 kPa
dla sterowania napedéw sygnatem pneumatycznym

Whytacznki sygnalizacyjne typ SGE 985

Nastawne wytgcznik potozen krancowych

Stacja redukcyjna typ A 3420

Redukcja cisnienia sterujacego do zadanej wartos$¢

Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjny typ SRI 986

Ustawnik analogowym z wejsciem 4(0) - 20 mA

Warunkirobocze

Napedy pneumatyczne FOXBORO sg zdolne do pracy
w ekstremalnych temperaturach otoczenia. Napedy te majg
dobrg odpornos$¢ na obcigzenia udarowe, oraz charakteryzujg
sie wysoka odpornoscig na drgania. Przy eksploatacji
osiggajg ponad milion cykli bezawaryjnej pracy. Dostarczane
sg w wykonaniu z funkcjg prosta lub odwrotng, ewentualnie
z blokadg potozenia przy braku zasilania. Istnieje mozliwosé
wyposazenie napedy w kilka elementéw dodatkowych

Prostaiodwrotnafunkcjanapedu

Prosta funkcja to takie wykonanie napedu, kiedy w przypadku
braku powietrza sterujacego trzpien wchodzi do napedu
(otwiera zawor).

Przy funkcji odwrotnej w razie braku powietrza sterujacego
trzpien wychdzi z napedu (zamyka zawor).
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Wymiary i waga napedéw pneumatycznych Foxboro

Wagalkg]

Typ Naped Reczne koto Naped |z recznym kolem
A B C G H J T D, E
[mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] [mm] [mm]
PB502 | 352 82 460 | M10x1 40 140 20 250 745 29 38
65 545 | = 20 105 16 870
PB700 | 405 82 550 M16x1.5 40 140 20 350 875 40 58
PB 1502 | 550 150 750 |M20x1.5 80 160 - 148

Uwaga: brakujgce dane podaje producent wg konkretnych aplikacji

Schemat zestawienia kompletnego numeru typowego Foxboro

PX XXXX | X XX | X[ X|X

Typ napedu PB 502
PB 700
PO 1502
Kolor biaty B
Zakres sprezyn [bar] 2,0-3,5 FS
2,0-48 FY
1,8-27 JC
1,5-3,8 VI
1,56 -27 VC
Reczne koto bez kota 0]
z cigzkim kotem " H
Funkcja prosta A
odwrotna Z
Skok [mm] 20 A
40 B
60 C
80 D
DN Typ napedu Funkcja Skok napedu [mm] Zakre[?):ﬁrezyn Nastav[vsaf]prezyn Clsnlnciir:]lfa[zzf]llanla
PB 502 BVCxZB | zamykajaca NC 40 1,56-2,7 2,22-27 5
15 25 PB 502 BFSxAB | otwierajgca NO 40 2-4,8 2-3,12 5,2
’ PB 700 BJCxZA | zamykajgca NC 20 1,5-27 1,98 -2,7 4,8
PB 700 BJCxAA | otwierajaca NO 20 1,8-2,7 1,8-2,52 4,5
40, 50, PB 700 BVIxZB | zamykajaca NC 40 1,5-3,8 2,36-3,8 53
65 PB 700 BVIXAB | otwierajgca NO 40 1,5-3,8 1,5-2,93 5,3
80,100, PB 700 BVIXZC | zamykajgca NC 60 1,5-3,8 2,26-3,8 53
125 PB 700 BVIXAC | otwierajaca NO 60 1,5-3,8 1,5-3,03 53
150 PO 1502 BFSOZD| zamykajgca NC 80 2-35 23-35 5
PO 1502 BFSOAD| otwierajgca NO 80 2-35 2-3,18 5

" dla napedéw PB 502 i PB 700
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Wymiary napedow pneumatycznych Foxboro

PB 502, PB 700
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Maksymalne nadcisnienie robocze w [MPa] zaleznosci wykonania mat. i temp.

Materiat PN temperatura [ °C ]

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550
Stal weglowa 16 | 1.36 1.27 114 | 1.04 | 0.94 | 0.88 | 0.84 - -
1.0619 25| 213 1.98 1.78 | 1.62 147 | 1.37 | 1.32 --- ---

40 | 3.41 317 | 284 | 260 | 235 | 219 | 2.11 --- --- -
63 | 537 | 499 | 448 | 4.09 3.71 | 345 | 3.33 - --- -
100 8.53 | 7.92 7.1 6.50 | 589 | 548 | 5.28 - - ---
160 13.6 12.7 1.4 104 | 9.40 | 8.80 | 8.40 - - -
Stal stopowa 16 | 1.63 1.58 149 | 143 133 | 1.23 | 1.15 1.07 | 0.89 | 0.35
1.7357 25| 254 | 248 | 233 | 223 | 2.08 | 1.93 | 1.80 1.67 | 1.39 | 0.55
40| 407 | 396 | 3.74 | 357 | 333 | 3.09 | 289 | 2.67 | 2.23 | 0.88
63 | 6.41 624 | 588 | 563 | 524 | 486 | 455 | 420 | 3.51 1.39
100 10.17 | 990 | 934 | 893 | 832 | 7.71 | 722 | 6.67 | 557 | 2.21
160 16.3 15.8 149 | 143 13.3 | 123 | 11.5 10.7 | 8.90 | 3.50

Notatki:
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Notatki:
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